pieczatka Wydziahu/Instytutu

Zalacznik Nr 2.3

Nazwa Wydzialu/Instytutu prowadzacego kierunek studiéw: Wydzial Mechatroniki
Nazwa kierunku studiéw: mechatronika

Poziom ksztalcenia: studia pierwszego stopnia, inzynierskie
Profil ksztalcenia: og6lnoakademicki

EFEKTY UCZENIA SIE DLA KIERUNKU
okreslone Uchwala Senatu Uniwersytetu Kazimierza Wielkiego

Nr 102/2022/2023
z dnia 27 czerwca 2023 r.

symbol odniesienie do
kierunkowy Kierunkowe charakterystyki drugiego
L.p. . o . . , o .
ch efektow efekty uczenia si¢ stopnia efektow uczenia si¢
uczenia sie (kod skladnika opisu)
Wiedza
1. | K.W01 Ma szczegdtowa wiedze w zakresie
matematyki, obejmujacg algebrg, analize
oraz probabilistyke, w tym elementy
matematyki stosowanej niezb¢dne do
formutowania i rozwigzywania prostych
zadan zwigzanych z mechatronikg.
2. | K.W02 Ma szczegotowa wiedzg w zakresie fizyki,
obejmujaca mechanike, termodynamike,
optyke, elektryczno$¢ 1 magnetyzm oraz
fizyke ciata statego, w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia podstawowych
zjawisk fizycznych wystepujacych w
systemach mechatronicznych oraz ich
otoczeniu. P6S_WG: w zaawansowanym
3. Ma szczegdtowa wiedze o materiatach stopniu — wybrane fakty, obiekty i
stosowanych w technice, w tym zjawiska oraz dotyczace ich
. . metody i teorie wyjasniajace
K WO03 elementarng w1qdzq W ZakreS.Ie bUd_OWy’ ztozone zalezno$ci migdzy nimi,
- struktury, wlasciwosci materiatow i metod | stanowiace podstawows wiedze
ich pomiaru oraz metod funkcjonalnego i 0gbIng z zakresu dyscyplin
wytrzymato$ciowego doboru materiatow. | naukowych lub artystycznych
4, Ma szczegdlowa wiedze w zakresie tworzacych podstawy
. " .| teoretyczne oraz wybrane
podstaw automatyki oraz teorii sterowania, zagadnienia z zakresu wiedzy
zna 1 rozumie budowe, zasady dziatania szczegdlowej
K_wWo04 oraz zastosowania podstawowych cztondow | — wlasciwe dla programu studiow
automatyki i regulatoréw, ma wiedze
niezbedng do ich zastosowania w
mechatronice.
5. Ma szczegdtowa wiedze w zakresie
K WOS 'rodzaj éw.i konstrukcji rob(?téw oraz
- jezykdw ich programowania, zna podstawy
programowania robotow.
6. Ma w zaawansowanym stopniu,
podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng
w zakresie budowy i dziatania systemow
K_WO06 . . .
- mechatronicznych oraz ich funkcjonalnych
sktadnikow, w tym wiedz¢ w zakresie roli
sensorow 1 aktuatorow w tych systemach




oraz metod ich funkcjonalnego opisu; zna i
rozumie zasady integracji uktadow
mechanicznych, hydraulicznych,
pneumatycznych, elektrycznych oraz
informatycznych w systemy
mechatroniczne.

K_WO07

Ma szczegdtowa wiedzg na temat cyklu
zycia urzadzen i systemow
mechatronicznych.

K_WO08

Orientuje si¢ w obecnym stanie i trendach
rozwojowych mechatroniki.

K_WO09

Ma wiedze w zakresie mechaniki,
obejmujaca mechanike techniczna,
mechanike¢ plynow, wytrzymato$¢
materiatlow, w tym wiedze niezbedna do
rozumienia zjawisk mechanicznych oraz
rozwigzywania podstawowych zagadnien
inzynierskich z zakresu statyki, kinematyki
1 dynamiki elementdw maszyn, analizy
napre¢zen oraz zjawisk przeplywowych.

10.

K_W10

Ma wiedze w zakresie metod
obliczeniowych stosowanych w mechanice
cial odksztatcalnych, w tym metody
elementow skonczonych.

11.

K_ Wil

Ma w stopniu zaawansowanym i
podbudowang teoretycznie wiedzg w
zakresie podstaw konstrukcji maszyn,
metod i narzedzi analizy kinematyki i
obcigzen elementéw mechanizmow
podczas pracy, zna i rozumie zasady
budowy, dzialania oraz modelowania
pracy maszyn i mechanizméw.

12.

K_W12

Ma wiedze w zakresie budowy, zasad
dzialania i zastosowan napedow
mechanicznych, hydraulicznych,
pneumatycznych oraz elektrycznych.

13.

K_W13

Zna metody sporzadzania dokumentacji
technicznej konstrukcji mechanicznych
oraz uktadow hydraulicznych,
pneumatycznych oraz elektrycznych.

14.

K_W14

Ma szczegdtowa wiedzg w zakresie
obrobki ubytkowej 1 innych technologii
ksztaltowania postaci geometrycznej
wyrobow, metod termicznego ci¢cia oraz
faczenia i spajania materialow; ma
elementarng wiedz¢ w zakresie technologii
naktadania powtok i pokry¢, obrobki
cieplno-chemicznej powierzchni oraz
technologii ksztattowania struktury i
wlasnos$ci inzynierskich stopow metali; zna
zasady organizacji montazu.

15.

K_W15

Ma wiedze w zakresie projektowania
proceséw technologicznych
wykorzystywanych w budowie maszyn.




16.

K_W16

Ma w zaawansowanym stopniu,
podbudowang teoretycznie wiedz¢ w
zakresie budowy i zasad dzialania
obrabiarek sterowanych numerycznie,
metod ich programowania oraz systemow
sterowania, w tym elementarng wiedze w
zakresie programowania obrabiarek CNC
na wybrany uktad sterowania oraz
wykorzystania oprogramowania
wspomagajacego projektowanie procesoOw
technologicznych.

17.

K_W17

Ma w zaawansowanym stopniu,
podbudowang teoretycznie wiedzg w
zakresie elektrotechniki oraz elektroniki
analogowej i cyfrowej, w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia zasad
funkcjonowania napedoéw elektrycznych,
podstawowych uktadow elektronicznych
oraz wspolczesnych komputerow.

18.

K_W18

Ma szczegotowa wiedze w zakresie
budowy, zasad dziatania i obszaréw
zastosowan napedow elektrycznych oraz
uktadow elektronicznych w mechatronice,
w tym wiedze o uktadach: mocy,
mikroprocesorowych, przetaczajacych,
zabezpieczajacych. transmisji danych oraz
przetwarzania A/C i C/A.

19.

K_W19

Ma szczegdtowa wiedzg w zakresie
programowania strukturalnego i
obiektowego, oraz w zakresie baz danych i
sztucznej inteligencji, w tym wiedze
niezbedng do programowania prostych
ukltadow sterowania.

20.

K_W20

Ma wiedze w zakresie architektury
systemoOw 1 sieci komputerowych oraz
systemOw operacyjnych, w tym wiedze
niezbedng do:

-instalacji, obshugi i utrzymania narzedzi
informatycznych stuzacych do symulacji i
projektowania elementow, uktadow i
systemOw mechatronicznych oraz
zarzadzania elementami informatycznymi
w tych systemach,

- konfigurowania urzadzen sieciowych w
sieciach lokalnych;

- zna protokoty komunikacyjne stosowane
w rozproszonych systemach sterowania i
wytwarzania.

21.

K_W21

Ma szczegdtowa wiedzg w zakresie
metrologii, zna i rozumie metody pomiaru
1 wyznaczania podstawowych wielkosci
charakteryzujacych elementy i uktady
mechaniczne, elektryczne i elektroniczne,
zna metody obliczeniowe i narzgdzia




informatyczne niezb¢dne do analizy
wynikow eksperymentow.

22. Ma wiedze w zakresie budowy, dziatania i
obstugi interfejsow podstawowych
K_W22 przyrzadow i systemow pomiarowych, w
tym wiedz¢ z zakresu programowania
wirtualnych przyrzadéw pomiarowych.
23. Ma szczegdtowg wiedze niezbedng do P6S_WAK: fundamentalne
rozumienia pozatechnicznych dylematy wspdtczesnej
K_wz23 uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskiej; cywilizaj
zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i
higieny pracy obowigzujace w przemysle.
24, Ma szczegotowa wiedzg w zakresie podstawowe ekonomiczne,
K_W24 | ochrony wilasnosci intelektualnej oraz prawne, etyczne 1 inne
prawa patentowego. uwarunkowania roznych ,
. . . rodzajow dziatalnosci zawodowe;j
25. Ma wiedz¢ w zakresie zarzadzania, w tym | zwigzanej z kierunkiem studiow,
zarzgdzania jakoScig i prowadzenia w tym podstawowe pojecia i
dziatalnosci gospodarczej, zna ogdlne zasady z zakresu ochrony
K_W25 | zasady tworzenia i rozwoju form ;ﬁf;r“s‘l)(sigégrzemyqu i prawa
indywidualnej przedsigbiorczosci. podstawowe zasady tworzenia
rozwoju ré6znych form
przedsigbiorczosci
2.
UmiejetnoS$ci
1. | K_U01 Potrafi korzysta¢ z katalogéw oraz baz
danych wtasnosci materiatow
konstrukcyjnych, wykona¢ elementarne
obliczenia wptywu struktury lub
kompozycji materialu na jego wtasnosci
oraz dobra¢ odpowiedni materiat dla
projektowanej konstrukcji.
2. | K_U02 Potrafi wykorzysta¢ poznane metody i
modele matematyczne, a takze symulacje | P6S_UW: wykorzystywaé
komputerowe do analizy i oceny dziafania | PoSiadana wiedze - ,
, . . formutowac i rozwigzywacé
elementoéw automatyki i sterowania oraz Zlozone i nietypowe problemy
ich prostych ukfadéw. oraz wykonywaé zadania w
3. Potrafi zaprojektowaé, wdrozy¢ i warunkach nie w petni
uruchomié¢ podstawowe elementy oraz przewidyvyalnych przez.
proste uklady sterowania i automatyki ¢ m%sr‘;:]‘;g id;’l;‘i)éhmdel oraz
K_Uo3 (regulacji, nadzoru, zabezpieczenia), pOChOdza{cych, dokonywanic
ocenic¢ ich funkcjonalnoéé i przydatnoéé w oceny, krytycznej ana”zy i
realizacji procesu produkcyjnego oraz w syntezy tych informacji,
ocenie stanu maszyn i urzadzen. *  dobor oraz stosowanie .
4, Ma umiej¢tnosei sformutowania vwvlil;r%“;'ggvl\l/amnggw;nr;f@dzh
K_uo4 specyfikacji dziatania element(_')w oraz technik informacyjno-
prostych systemow mechatronicznych. komunikacyjnych
5. Potrafi zaprojektowac proste systemy
K UO5 Mechatroniczne przeznaczone do réZnych
- zastosowan, w tym okresli¢ wymagania
strukturalne i techniczne ich realizacji.
6. Potrafi korzysta¢ z kart katalogowych 1 not
K UG aplikacyjnych w celu dobrania

odpowiednich komponentow
projektowanego systemu




mechatronicznego.

K_U07

Potrafi wykorzysta¢ poznane pojecia,
zasady i metody oraz modele
matematyczne, a takze symulacje
komputerowe do analizy i oceny stanu i
dziatania prostego uktadu mechanicznego.

K_U08

Potrafi zasymulowac stan odksztatcenia i
naprezenia prostych elementow
konstrukcji oraz ocenié¢ ich wytrzymatosé.

K_U09

Ma umiejetnosci postugiwania sig
narzedziami komputerowego wspomagania
projektowania do symulacji, projektowania
oraz tworzenia dokumentacji technicznej.

10.

K_U10

Potrafi zaplanowac proces realizacji
prostego systemu mechatronicznego,
wstepnie oszacowac jego koszty.

11.

K_U11

Potrafi zaprojektowac, zbudowac,
uruchomi¢ oraz przetestowac prosty
system mechatroniczny zawierajacy
elementy automatyki i sterowania.

12.

K_U12

Potrafi przeprowadzi¢ badanie systemu
mechatronicznego poprzez diagnozowanie,
dozowanie, generowanie i prognozowanie
oraz nadzorowac proces jego eksploatacji.

13.

K_U13

Potrafi dobra¢ odpowiedni typ napgdu
elektrycznego do wybranych zastosowan
uwzgledniajac jego zalety, wady oraz koszt
zakupu i eksploatacji.

14.

K_U14

Potrafi oceni¢ przydatnos¢ wybranych
typow metod obrobki materiatlow, w tym
obrobki ubytkowej, powierzchniowej 1
plastycznej materiatow, ich spajania i
napawania.

15.

K_U15

Ma umiejetnosci pisania programow dla
procesu toczenia i frezowania na
obrabiarkach sterowanych numerycznie,
zasymulowa¢ proces obrobki na
symulatorze oraz potrafi wygenerowa¢ kod
na wybrang obrabiark¢ numeryczna.

16.

K_U16

Potrafi zaprojektowac proces
technologiczny wytwarzania prostych
czg$ci maszyn, dobra¢ odpowiednie
technologie ksztattowania ich postaci,
struktury i wlasnosci.

17.

K_U17

Potrafi dokona¢ analizy prostych obwodow
elektrycznych, okresli¢ ograniczenia
wynikajace z rodzaju uzytych elementow i
zastosowanych napig¢.

18.

K_U18

Potrafi zaprojektowac 1 uruchomi¢ prosty
uktad mikroprocesorowy.

19.

K_U19

potrafi korzysta¢ z kart katalogowych 1 not
aplikacyjnych w celu dobrania
odpowiednich elementow sktadowych
projektowanego uktadu elektronicznego.




20.

K_U20

potrafi konfigurowac urzadzenia
komunikacyjne w lokalnych
(przewodowych i bezprzewodowych)
sieciach teleinformatycznych oraz
interfejsy komunikacyjne urzadzen
sterujacych w systemie mechatronicznym.

21.

K_U21

Ma umiejetnosci sformutowania
algorytmu, postuguje si¢ jezykami
programowania wysokiego i niskiego
poziomu oraz odpowiednimi narzedziami
informatycznymi do opracowania
programoéw komputerowych sterujacych w
systemie mechatronicznym.

22.

K_U22

Potrafi zbudowac¢ prosty system
bazodanowy, wykorzystujacy
przynajmniej jeden z popularnych
systemow zarzadzania bazg danych.

23.

K_U23

Potrafi postuzy¢ si¢ wlasciwie dobranymi
metodami, przyrzadami, urzadzeniami
umozliwiajacymi pomiar podstawowych
wielkosci elektrycznych, geometrycznych
charakteryzujacych elementy i1 uktady
mechaniczne, elektryczne, elektroniczne;
potrafi rejestrowac i1 przetwarza¢ sygnaty
pomiarowe, przeprowadzi¢ obrobke 1
wizualizacj¢ danych pomiarowych,
opracowac oprogramowanie wirtualnego
przyrzadu pomiarowego.

24,

K_U24

Stosuje zasady bezpieczenstwa i higieny
pracy.

25.

K_U25

Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury,
baz danych i innych zrodet; potrafi
integrowa¢ uzyskane informacje,
dokonywac ich interpretacji, a takze
wyciggac¢ wnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie.

26.

K_U26

Ma umiejetnosci w zakresie ustnego i
pisemnego prezentowania wynikow pracy
wiasnej i danych literaturowych; umie
formutowac plan, redagowac prace,
postugiwac si¢ jezykiem technicznym, ma
umiejetnos¢ wykonania rysunkow,
schematow, tabel, itd.

27.

K_U27

Potrafi przygotowac i przedstawi¢ krotka
prezentacje poswiecong wynikom
realizacji zadania inzynierskiego.

P6S_UK: komunikowa¢ si¢
z otoczeniem z uzyciem
specjalistycznej
terminologii

bra¢ udziat w debacie —
przedstawiac i oceniaé
rozne opinie i stanowiska
oraz dyskutowac¢ o nich

28.

K_U28

Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w
zespole; umie oszacowac czas potrzebny
na realizacj¢ zleconego zadania; potrafi
opracowac i zrealizowa¢ harmonogram
prac zapewniajacy dotrzymanie terminow,
dokona¢ wstepnej analizy ekonomicznej
podejmowanych dziatan.

P6S _UO: planowac i
organizowac prace
indywidualng oraz w
zespole

wspoldziata¢ z innymi
osobami w ramach prac
zespotowych (takze o
charakterze




interdyscyplinarnym)

29. Ma umiejetnos¢ samoksztalcenia sie, m.in. | P6S_UU: samodzielnie
w celu podnoszenia kompetencji planowac i realizowac
K U29 zawodowych. wlasne uczenie si¢ przez
- cate zycie i
ukierunkowywac innych w
tym zakresie
30. Postuguje si¢ jezykiem angielskim w P6S_UK:
stopniu wystarczajacym do postugiwac si¢ jezykiem
porozumiewania si¢, a takze czytania ze obcym na poziomie B2
K_U30 zrozumieniem kart katalogowych, not Europejskiego Systemu
aplikacyjnych, instrukcji obstugi urzadzen | Opisu Ksztalcenia
i narzgdzi informatycznych oraz innych Jezykowego
podobnych dokumentow.
2
Kompetencje spoleczne
1. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci P6S_KK: krytycznej oceny
ciggtego doksztatcania si¢, podnoszenia posiadanej wiedzy i
K_KO01 " . ) . L
- kompetencji zawodowych, osobistych i odbieranych tresci
spolecznych,

2. Ma $wiadomo$¢ waznosci i rozumie uznawania znaczenia
pozatechniczne aspekty i skutki wiedzy w rozwigzywaniu
dziatalno$ci inzyniera mechatronika, w problemow poznawczych i
tym jej wptyw na $rodowisko, i zwigzang z | praktycznych oraz

K_K02 S o . . RO ,
- tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane zasiggania opinii ekspertow
decyzje, w przypadku trudnosci z
samodzielnym
rozwigzaniem problemu,

3. Ma $wiadomo$¢ odpowiedzialno$ci za P6S KO: wypehiania
prace wlasng oraz gotowos¢ zobowigzan spotecznych,
podporzadkowania si¢ zasadom pracy w wspotorganizowania

K_KO03 zespole 1 ponoszenia odpowiedzialnos$ci za | dzialalnos$ci na rzecz
wspolnie realizowane zadania, srodowiska spolecznego
inicjowania dziatania na
rzecz interesu publicznego,

4, Ma $wiadomo$¢ waznosci zachowania w P6S_KR: odpowiedzialnego
sposob profesjonalny, przestrzegania zasad | petnienia rol zawodowych,
etyki zawodowej i poszanowania w tym:
réznorodnos$ci pogladow i kultur, e przestrzegania zasad

K_K04 etyki zawodowej i
wymagania tego od
innych,

e dbatosci o dorobek i
tradycje zawodu

5. Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob P6S_KO:

K_KO05 . T .

- przedsigbiorczy, mys$lenia 1 dzialania w

6. Ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta | sposob przedsigbiorczy
uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie
potrzebe formulowania i przekazywania

K K06 spoteczenstwu — m.in. poprzez srodKi

masowego przekazu — informacji i opinii
dotyczacych osiaggnie¢ mechatroniki i
innych aspektow dziatalno$ci inzyniera;
podejmuje starania, aby przekazac takie




informacje i opinie w sposob powszechnie
zrozumialy.

2

Efekty ksztalcenia dla kierunku opracowano na podstawie Rozporzqdzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa

Wyzszego w sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia sie dla kwalifikacji na poziomach 6-8
Polskiej Ramy Kwalifikacji z dnia 14 listopada 2018 r. (Dz.U. Z 2018 r., poz. 2218)

data i podpis data i podpis
Zastgpca ds. Ksztatcenia Dyrektora Kolegium
Objasnienia:

Symbol efektu tworza:

— litera K - dla wyrdznienia, ze chodzi o efekty kierunkowe,

— znak _ (podkreslnik),

jedna z liter W, U lub K - dla oznaczenia kategorii efektow (W - wiedza, U - umiejetnoscei, K - kompetencje spoteczne),
— numer efektu w obrebie danej kategorii, zapisany w postaci dwoch cyfr (numery od 1 do 9 nalezy poprzedzic¢ cyfra 0).

W kolumnie odniesienia do charakterystyki drugiego stopnia efektow uczenia si¢ nalezy wskazaé kody sktadnikow opisu efektow uczenia si¢
zaczerpniete z opisu efektow uczenia si¢ , zgodnie z Ustawg o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji oraz Rozporzgdzenia Ministra Nauki i
Szkolnictwa Wyzszego w sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy
Kwalifikacji z dnia 14 listopada 2018 r. (Dz.U. z 2018 r., poz. 2218). Wystepujace w charakterystykach kody sktadnika opisu sa ztozone z
nastgpujacych elementow:
— jedna litera P — dla oznaczenia stowa poziom;
— jednazcyfr 6, 7, 8 — dla oznaczenia numeru poziomu (6 — szosty, 7 — siddmy, 8 — 6smy);
— jedna litera S — dla oznaczenia stowa studia;
— znak _ (podkreslnik),
— jednaz liter W, U lub K - dla oznaczenia kategorii efektow (W - wiedza, U - umiejgtnosci, K - kompetencje spoteczne),
— jednaz liter:

. G — wystepujaca w kategorii wiedza, ktora okresla zakres i glgbig/kompletno$¢ perspektywy poznawczej i zaleznosci,

. K — wystepujaca w kategorii wiedza, ktora okresla kontekst/uwarunkowania, skutki,

e W — wystepujaca w kategorii umiejetnosei, ktora okresla wykorzystanie wiedzy/rozwigzywane problemy i wykonywane

zadania,

. K — wystepujaca w kategorii umiejetnosci, ktora okre$la komunikowanie si¢/ odbieranie i tworzenie wypowiedzi,
upowszechnianie wiedzy w srodowisku naukowym i postugiwanie si¢ jezykiem obcym,
O — wystepujaca w kategorii umiejetnosci, ktora okresla organizacje pracy/planowanie i pracg zespotowa,
U — wystepujaca w kategorii umiejgtnosci, ktora okresla uczenie si¢/ planowanie wlasnego rozwoju i rozwoju innych osob,
K — wystepujaca w kategorii kompetencje spoteczne, ktora okresla oceny/krytyczne podejscie,
O — wystepujaca w kategorii kompetencje spoteczne, ktora okresla odpowiedzialno$¢/wypetnianie zobowigzan spotecznych i
dziatanie na rzecz interesu spotecznego,
. R — wystepujaca w kategorii kompetencje spoleczne, ktora okresla role zawodowa/niezaleznos¢ i rozwdj etosu.




pieczatka Wydziahu/Instytutu

Zalacznik Nr 2.3.1

Nazwa Wydzialu/Instytutu prowadzacego Kierunek studiéw: Wydzial Mechatroniki
Nazwa kierunku studiow: mechatronika

Poziom ksztalcenia: studia pierwszego stopnia, inzynierskie

Profil ksztalcenia: ogolnoakademicki

KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIE DLA ZAJEC Z DZIEDZIN NAUK
HUMANISTYCZNYCH LUB SPOLECZNYCH
(DOTYCZY PROGRAMOW KSZTALCENIA REALIZOWANYCH POZA TYMI

DYSCYPLINAMI)

kod skladnika
opisy odnleS|en|a_ kierunkowe efekty uczenia si¢ dla zajeé z dziedzin nauk
L.p. | do charakterystyki .
drugiego stopnia humanistycznych lub spotecznych
efektéw uczenia sie
dziedzina nauk humanistycznych
Wiedza
1. | P6S WK: ogélne | K _W25: Ma wiedz¢ w zakresie zarzadzania, w tym zarzgdzania
zasady tworzenia i | jakoscia, i prowadzenia dziatalnos$ci gospodarczej, zna ogdlne
rozwoju form zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej
indywidualnej przedsigbiorczosci.
przedsigbiorczosci.
2.
Umiejetno$ci
1. | P6S_UW: potrafi, | K U28: potrafi pracowac indywidualnie i w zespole; umie
przy identyfikacji i | oszacowac czas potrzebny na realizacj¢ zleconego zadania; potrafi
formutowaniu opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajacy
specyfikacji zadan | dotrzymanie terminow, dokonac¢ wstgpnej analizy ekonomicznej
inzynierskich oraz | podejmowanych dziatan,
ich rozwigzywaniu
wykorzystaé
metody
analityczne,
symulacyjne i
eksperymentalne
oraz dostrzegad
ich aspekty
systemowe i
pozatechniczne.
2.
Kompetencje spoleczne
1.
2.
dziedzina nauk spotecznych
Wiedza
1.
2.
)
UmiejetnoS$ci




Kompetencje spoteczne

data i podpis data i podpis
Zastepca ds. Ksztatcenia Dyrektora Kolegium




pieczatka Wydziatu/Instytutu

Zalacznik Nr 2.4

Nazwa Wydzialu/Instytutu prowadzacego kierunek studiéw: Wydzial Mechatroniki
Nazwa kierunku studiéw: mechatronika

Poziom ksztalcenia: studia pierwszego stopnia, inzynierskie
Profil ksztalcenia: ogolnoakademicki

TABELA POKRYCIA EFEKTOW UCZENIA SIE
PROWADZACYCH DO UZYSKANIA KOMPETENCJI INZYNIERSKICH
PRZEZ KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIE

(kOd. Efekty uczenia si¢ prowadzace do uzyskania odniesienie do kierunkowych
L.p. | skladnika ces . . . X o
opisu) kompetencji inzynierskich efektow uczenia sie
Wiedza
1. K_WO07: ma szczegotowa
podstawowe procesy zachodzace w cyklu wiedze na temat cyklu zycia
P6S_WG | zycia urzadzen, obiektéw i syStemow urzadzen i systemow
technicznych mechatronicznych,
2. K_W25: Ma wiedz¢ w
zakresie zarzadzania, w tym
zarzadzania jako$cia, i
ogolne zasady tworzenia i rozwoju form prowadzenia dziatalnosci
P6S_ WK |. . . o o . )
indywidualnej przedsigbiorczosci gospodarczej, zna ogdlne
zasady tworzenia i rozwoju
form indywidualnej
przedsigbiorczosci.
2.
UmiejetnoSci
1. K_UQ2: Potrafi wykorzysta¢
poznane metody i modele
planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w matematyczne, takze
L : symulacje komputerowe do
tym pomiary i symulacje komputerowe, o .
P6S_UW | . , o L analizy i oceny dzialania
interpretowac uzyskane wyniki i wyciagaé , ..
. L elementow automatyki 1
wnioski . :
sterowania oraz ich prostych
uktadow,
K_UQ7: Potrafi wykorzystaé
2. poznane pojecia, zasady i
przy identyfikacji i formutowaniu metody oraz modele
specyfikacji zadan inzynierskich oraz ich matematyczne, a takze
rozwigzywaniu: symulacje komputerowe do
— wykorzysta¢ metody analityczne, analizy i oceny stanu i
symulacyjne i eksperymentalne, dziatania prostego uktadu
P6S_UW . . .
— dostrzegac ich aspekty systemowe i mechanicznego,
3. pozatechniczne, K_U28 Potrafi pracowac
4, — dokona¢ wstegpnej oceny ekonomicznej indywidualnie i w zespole;

proponowanych rozwigzan i
podejmowanych dziatan inzynierskich

umie oszacowac czas
potrzebny na realizacje
zleconego zadania; potrafi




opracowac 1 zrealizowac
harmonogram prac
zapewniajacy dotrzymanie
termindéw, dokona¢ wstepnej
analizy ekonomicznej
podejmowanych dziatan,,

P6S_UW

dokona¢ krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania istniejgcych rozwigzan
technicznych i oceni¢ te rozwigzania

K U25: potrafi pozyskiwaé
informacje z literatury, baz
danych i innych zrodet; potrafi
integrowac uzyskane
informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze wyciagac
wnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie,

~

P6S_UW

projektowaé — zgodnie z zadang
specyfikacja — oraz wykona¢ typowe dla
kierunku studiéw proste urzadzenia,
obiekty, systemy lub zrealizowacproces,
uzywajac odpowiednio dobranych metod,
technik, narzedzi 1 materiatow

K_UO07: potrafi wykorzystac¢
poznane pojecia, zasady 1
metody oraz modele
matematyczne, a takze
symulacje komputerowe do
analizy i oceny stanu i
dziatania prostego uktadu
mechanicznego,

K UO08: potrafi zasymulowaé
stan odksztatcenia i naprezenia
prostych elementow
konstrukeji oraz oceni¢ ich
wytrzymatos¢,

K_U09: Ma umiejetnosci
postugiwania si¢ narzedziami
komputerowego wspomagania
projektowania do symulacji,
projektowania oraz tworzenia
dokumentacji technicznej,
K_U10: potrafi zaplanowac
proces realizacji prostego
systemu mechatronicznego,
wstepnie oszacowac jego
koszty,

K_U11: potrafi zaprojektowac,
zbudowac¢, uruchomi¢ oraz
przetestowac prosty system
mechatroniczny zawierajacy
elementy automatyki i
sterowania,

K_U12: potrafi przeprowadzi¢
badanie systemu
mechatronicznego poprzez
diagnozowanie, dozowanie,
generowanie i prognozowanie
oraz nadzorowac proces jego
eksploataciji,




data i podpis data i podpis
Zastgpca ds. Ksztatcenia Dyrektora Kolegium

Objasnienia:
Kierunki studiéw po ukonczeniu, ktorych absolwent uzyskuje tytul zawodowy: inzynier, musza mie¢ przyporzadkowane 100% efektow
uczenia si¢ prowadzacych do uzyskania kompetencji inzynierskich.

W kolumnie symbol nalezy wskaza¢ kody sktadnikow i tre§¢ efektow uczenia si¢ prowadzacego do uzyskania kompetencji inzynierskich
zaczerpnigte z Rozporzqdzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego w sprawie charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ dla
kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji z dnia 14 listopada 2018 r. (Dz.U. z 2018 r., poz. 2218)



