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Wydzial: Mechatroniki

kierunek studiow: mechatronika

UNIWERSYTET KAZIMIERZA WIELKIEGO
PLAN STUDIOW NR NP-Mech/Inz-23/24

dyscyplina wiodgca: inzynieria mechaniczna
profil ksztalcenia: ogélnoakademicki
poziom ksztalcenia: studia pierwszego stopnia (zawodowe, inzynierskie)
forma studiéw: niestacjonarne

Forma zaliczenia

Torma zalicZzenia Cw.,

plan studiéw obowiazuje od roku akademickiego 2023/2024

Rozklad godzin zaje¢é dydaktycznych

é wykladu (w) kon. ,Iab.,{-[:rOJ., sem. % Godziny zajeé
= L ° - IROK | I1ROK | Il ROK | IVROK ] V ROK
s - = w = W S inne
Nazwa modulu aolz & = z & = c
s u <§( % 8 % N % <§( % 8 % N % N Liczba godzin dydaktycznych
3 Nel~ag|Seldel v2 |32 & Y ew. [kon. | 2 | sem. ¢ yeaeny
= w 5 S 5 N proj. - - . - -
N N w | ifwlijwl]iflw]i]Jw].i
341 338 261 159
Lp. OGOLEM:| 216 1427 § 532| 193] 60| 299] 15 175|166 169169126 | 135] 62 | 97
MODULY ZAJ EC PODSTAWOWYCH
1 |Matematyka | 4 1 1 36 | 18 | 18 18 | 18
2 |Matematyka Il 6 2 2 36 18 | 18 18 | 18
3 |Podstawy fizyki (e) 5 2 2 36 16 | 10 10 16 | 20
4 |Nauka o materialach 6 2 1 1,2 54 30 12 12 1512115 12
5 |Podstawy automatyki 4 2 2 24 12 12 12 | 12
6 |Podstawy robotyki (e) 5 1 1 25 9 16 9 | 16
7 |Wstep do teorii sterowania 5 2 2 27 18 9 18] 9
Podstawy zarzadzania
8 |przedsigbiorstwem w systemach ERP] 4 1 1 16 8 8 8 8
(®)
9 |Zapis konstrukcji +CAD (e) 6 1 1 40 16 8 16 16 | 24
10 Prggramowanle strukturalne i 5 1 1 59 28 24 28 | 24
obiektowe (e)
11 [Mechanika I 5 1 1 36 | 18 | 18 18 | 18
12 |Elektrotechnika i elektronika 5 1 1 34 18 16 18 | 16
13 |MES i metody numeryczne (e) 5 2 2 36 18 | 10 8 18 | 18
14 |Hydraulika i Pneumatyka (e) 4 3 3 31 15 16 15 | 16
15 |Mechanika I 5 2 2 36 | 18 | 18 18 | 18
16 |Wytrzymato$¢ materiatow (e) 5 3 3 40 20 | 10 10 20 | 20
17 |Wprowadzenie do mechatroniki (e) 2 1 1 18 9 9 9 9




Forma zaliczenia rorma za 1cze1_11a W, . . Rozklad godzin zajeé dydaktycznych
z kon. ,lab., proj., sem. Godziny zajeé
S wykladu (w) M E
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B ﬁ = N S SIS ﬁ s N S o 5 = w , lab. Liczba godzin dydaktycznych
2 o2 813802 = 38 I ¢w. | kon. . | sem.
N - R T L R proj. .
N N wlifw]i]jw]ifjw]|ifw]i
18 |Teoria maszyn i mechanizmow 4 2 27 14 | 13 14 | 13
19 |Podstawy konstrukcji maszyn 6 2 45 20 | 19 6 20 | 25
20 |Metrologia i komputerowe 5 3 3 34 | 18 16 18] 16
wspomaganie pomiaréw (e)
21 |Techniki wytwarzania (e) 3 3 3 26 18 8 18| 8
22 |Maszyny CNC i CAM (e) 4 4 34 12| 8 14 12 | 22
23 |Mechanika ptynéw (e) 3 3 26 18 8 18| 8
24 Uktady ele-ktryczne1elektr0nlcznew 4 3 3 26 10 16 10| 16
mechatronice
25 |Elementy sztucznej inteligenciji (e) 4 4 4 36 18 18 18 | 18
26 §|eC| komputerowe i technologie 4 3 3 36 18 18 18 | 18
internetowe (e)
27 |Sterowniki programowalne 4 3 3 27 9 18 9|18
28 PrOJektow-ame procesow 4 4 4 27 12 8 7 12| 15
technologicznych (e)
29 |Wprowadzenie do baz danych (e) 4 2 2 29 | 20 9 20 9
30 al;sploataqa uktadéw mechatroniki 3 4 4 o4 12 12 12| 12
31 |Seminarium dyplomowe 2 4 15 15 15
Razem:] 135 989 | 488 | 187 299 | 15 | 139|145)169| 154126120 54 | 82
MODULY ZAJEC DO WYBORU
Razem] 63 | | [ [ | | las] | [ [ [ T [ 1 | I |
MODULY Z OBSZAROW NAUK HUMANISTYCZNYCH LUB SPOLECZNYCH
32 |Elementy ergonomii i BHP 1 1 8 8 8
33 |Podstawy przedsigbiorczosci (e) 1 1 1 16 10 6 10| 6
34 .Prawo i ochr9na wlasnosci 1 4 8 8 8
intelektualnej (e)
35 |Przedmioty humanistyczne (e) 2 1 18 18 18
36 |Jgzyk obey 8 4 12,3 60 60 15 15 15 15
Razem:}] 13 110 | 44| 6 | 60 36| 21 15 151 8 | 15
Liczba egzaminéw w roku: 6 4 5




Forma zaliczenia

Torma zalicZzenia Cw.,

Rozklad godzin zajeé dydaktycznych

z kon. ,lab., proj., sem. Godziny zajeé
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Moduly zaje¢é do wyboru
Blok "Inzynieria systeméw bezzalogowych"
Wyktad monograficzny.
1 |Charakterystyka i obstuga systemow 4 3,4 27 27 13 14
bezzatogowych (e)
2 Nape;dylsteroYvame systemami 5 3 3 36 18 18 18 | 18
bezzatogowymi
3 |Aerodynamika i mechanika lotu () 4 2 2 18 9 9 9 9
4 Podste}wy przetwarzania sygnatow i 5 3 3 36 18 18 18
obrazow cyfrowych (e) 18
5 (Per)ogramowanle platform mobilnych 4 3 3 18 9 9 9 9
6 Projektowanie Komputerowe CAD 4 4 4 18 9 9 9 9
(€
7 |Mechatroniczne projekt zespotowy I 4 3 3 36 18 18 18 | 18
8 Mechatroniczne systemy sensoryczne 4 4 4 18 9 9 9 9
(€
9 |Mechatroniczne projekt zespotowy II] 3 4 4 18 9 9 9 9
10 |Druk 3D w prototypowaniu (e) 5 4 4 36 18 18 18 | 18
1 Konstruowanie platform 4 3 3 97 13 14 13
bezzatogowych 14
Specjalnosciowa pracownia
12 dyplomowa 17 34 40 40 20 20
Razem:] 63 328 | 157 171 9 91 89| 97] 59 | 65

IBlok "Mechatronika przemyslowa i produkcyjna"




Forma zaliczenia rorma za 1cze1_11a W, . . Rozklad godzin zajeé dydaktycznych
z kon. ,lab., proj., sem. Godziny zajeé
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B O o = Ja o a = da [n4 CW. on. .| sem.
SolET 2 RTE| 27| R proj. :
N N wlifjw]ijwl]i]jw
1 |Wyktad monograficzny 4 3,4 27 27 13 14
2 |Napedy maszyn i urzadzen 5 3 3 36 18 18 18 | 18
3 |Automatyzacja procesow produkeji 4 2 2 18 9 9 9 9
Projekt i temo
4 |Frojektowanme systemow 6 3 3 36 | 18 18 18| 18
mechatronicznych
5 Kgmputergwe wspomaganie prac 6 4 4 36 18 18 18 | 18
inzynierskich
6 |Mechatroniczne systemy sensoryczne] 6 3 3 36 18 18 18 | 18
7 Podste}wy przetwarzania sygnatow i 5 4 4 36 18 18 18 | 18
obrazow cyfrowych
8 Pr0]ekt(.)wame u.ldadow 5 4 4 36 18 18 18 | 18
hydraulicznych i pneumatycznych
9 |Sterowniki przemystowe 5 3 3 27 13 14 13| 14
10 Specjalnosciowa pracownia 17 34 40 40 20 20
dyplomowa
Razem:] 63 328 | 157 171 9 9 J80| 88|68 74

Praktyki (taczny wymiar): min. 4 tygodnie = 5 kt. ECTS w terminie do 7 semestru wigcznie

Zajecia wprowadzajgce - w wymiarze 15 godzin realizowane na | semestrze obejmujace:
zajegcia wprowadzajgce - szkolenie BHP w wymiarze 4 godz

zajecia wprowadzajgce - szkolenie biblioteczne w wymiarze 1 godziny

zajecia wprowadzajgce - planowanie kariery zawodowej w wymiarze 5 godzin

zajecia wprowadzajgce - szkolenie z praw studenta w wymiarze 2 godzin

zajecia wprowadzajgce - szkolenie antydyskryminujace w wymiarze 1 godziny

zajecia wprowadzajgce - organizacja uczelni i etykieta akademicka w wymiarze 2 godzin

kaczna liczba punktéw ECTS uzyskanych:
na zajeciach wymagajgcych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich i studentéw:

102 pkt. ECTS
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w ramach zaje¢ do wyboru: 63 pkt ECTS
w ramach zaje¢ realizowanych za pomocg technik i metod na odlegto$¢: 109 pkt ECTS
za zajecia z obszaréw nauk humanistycznych lub spotecznych: 13 pkt. ECTS
w ramach praktyki: 5 pkt. ECTS

naukowymi w dziedzin}é nauk{/sztt]ki zwiqzanej z kiérunkiem studiow

198 pkt. ECTS

Procentowy udziat liczby punktow ECTS dla kazdej dyscypliny (dotyczy kierunku przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny) :

dyscyplina: inzynieria mechaniczna
dyscyplina: informatyka techniczna i telekomunikacja

195

90% ogolnej liczby punktéw ECTS

21 10% ogolnej liczby punktéw ECTS

Plan studiow, zgodny z Uchwala Senatu Uniwersytetu Kazimierza Wielkiego z dnia 27 czerwca 2023 r. US 102/2022/2023

Samorzad Studencki

Zastepca ds. Ksztalcenia

Dyrektor Kolegium


















